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Préface, Introduction. . .

Dans les milieux industriels comme . . .

L’objectif de cette thèse a été de . . .

Nos contributions portent sur : . . .

Le premier chapitre expose la problématique de la thèse.
Le deuxième chapitre présente en détail le modèle utilisé.

etc.
Cette thèse a fait l’objet de divers travaux écrits : . . .
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1Introduction

Sommaire

1.1 Contexte . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5

1.1.1 Enjeux et motivations . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5
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Conclusion . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5

Ce chapitre introductif gnagnagna.
Pas obligatoire !
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1.1. Contexte 5

1.1 Contexte

1.1.1 Enjeux et motivations

Ce sont les motivations

1.1.2 Objectifs et approche générale

Ce sont lesobjectifs

1.2 Systèmes différentiels stochastiques et dégrada-
tion

Où l’on commence à dire de vrais choses...
Exemple de références : dans le texte Albert (1962), entre parenthèse

(Anisimov 1977)
On utilise les commande \citet et \citep du paquet NatBib

Conclusion du chapitre

Ceci est la conclusion. Personnellement, je n’aime pas que la conclu-
sion soit numéroté, mais je veux qu’elle apparaisse dans la table des ma-
tière, d’où la commande addcontentsline.





2Le modèle

Sommaire

2.1 Construction du système dynamique . . . . . . . . . . . . . 9

2.1.1 Rappels sur les processus de Markov . . . . . . . . . . . . 9

Conclusion . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 10

Dans ce chapitre, nous présentons le modèle. . .
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2.1. Construction du système dynamique 9

2.1 Construction du système dynamique

Dans cette section, nous construisons la classe de Processus d’intérêt.
La construction s’opère par morceaux successifs sur les trajectoires des
processus.

Les trajectoires du processus peuvent représenter, selon les applica-
tions, l’état d’une population de particules (en neutronique), d’une popu-
lation de bactéries (en biologie), la concentration d’une protéine dans une
solution (en chimie) ou, dans notre cas, l’état du niveau de dégradation
d’une structure (la taille d’une fissure se propageant dans une structure).

Auparavant, nous avons besoin d’introduire quelques définitions et
notations concernant les processus de Markov et les processus markoviens
de saut.

2.1.1 Rappels sur les processus de Markov

Nous définissons un processus de Markov de la manière suivante :

Définition 2.1 Soit (Ω,F , P) un espace probabilisé et soit (Xt, t ∈ R+) un processus aléa-
toire à valeurs dans un espace d’état mesurable E de tribu E . Notons Ft la tribu
d’événements engendrée par (Xs, 0 ≤ s ≤ t) et (Ft)t∈R+ la filtration associée.

Le processus Xt est un processus de Markov si pour tout B ∈ E et pour
tout s, t ∈ R+ tels que 0 ≤ s < t, il satisfait

P(Xt ∈ B|Fs) = P(Xt ∈ B|Xs), p.s.

De plus, Xt est homogène par rapport au temps si pour tout t, s ∈ R+ et pour
tout x ∈ E, alors

P(Xt ∈ B|X0 = x) = P(Xt+s ∈ B|Xs = x). (2.1)

Pour un processus de Markov homogène, nous notons P(x, B, t) la probabilité
(2.1). La fonction définie par P : (x, B, t) → P(x, B, t) pour x ∈ E, B ∈ E , t ∈
R+ est appelée fonction de transition du processus.

La figure 2.1 représente une trajectoire d’un processus markovien de
saut, avec les notations associées.

E
sp
ac
e
d
’é
ta
t
d
e
X

t

Temps

Xt(ω)

S0(ω) S1(ω) . . . . . .Sn(ω) Sn+1(ω). . .

Jn(ω)

Wn(ω)

Figure 2.1 – Trajectoire type d’un processus de saut



10 Chapitre 2. Le modèle

Conclusion du chapitre

Encore une. . .



Conclusion générale

Enfin : la conclusion générale ! ! !
Au cours de ce mémoire, nous avons développé un modèle . . .

1. Modélisation

2. Inférence statistique

Perspectives

Dans la continuité directe de notre travail de thèse, nous pouvons . . .
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A.1. Preuve du théorème truc 15

A.1 Preuve du théorème truc

Ce théorème est un résultat classique donné, par exemple, par. . .
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Notations

PMDM Processus de Markov déterministe par morceaux
p.s. presque sûrement
N, N∗ ensemble des entiers naturels, des entiers strictement positifs
R, R+ ensembles des réels et des réels positifs
Rd ensemble des vecteurs réels à d dimensions
P, E probabilité et espérance
(Ω,F , ¶) espace probabilisé
Bt mouvement brownien
|E| cardinal de l’ensemble E
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Ce document a été préparé à l’aide de l’éditeur de texte GNU Emacs et du
logiciel de composition typographique LATEX 2ε.

20





Titre Le titre en français

Résumé Le résumé en français (≈ 1000 caractères)

Mots-clés Les mots-clés en français

Title Le titre en anglais

Abstract Le résumé en anglais (≈ 1000 caractères)

Keywords Les mots-clés en anglais


	Table des matières
	Liste des figures
	Préface
	Introduction
	Contexte
	Enjeux et motivations
	Objectifs et approche générale

	Systèmes différentiels stochastiques et dégradation
	Conclusion

	Le modèle
	Construction du système dynamique
	Rappels sur les processus de Markov

	Conclusion

	Conclusion générale
	Annexes
	Preuve du théorème truc

	Bibliographie
	Notations

